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Obtenga la funcidn de transferencia global del sistema mediante movimiento de
bloques.
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1. Movemos el punto de ramificacion de H; hasta después del bloque G;
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2. Reducimos los bloques G,y G3
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3. Reducimos el bucle de H,
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4. Simplificamos los bloques en serie.
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5. Reducimos el bucle inferior.
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6. Reducimos la realimentacion negativa final.
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